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La presente invention conceme un dispositif de manoeuvre 
pour les disjoncteurs electriques et plus particular ement pour les 
disjoncteurs equipes de ressorts incorporate declenchement qui 
sont bandes au moment de 1 ' enclenchement de 1' interrupt eur, par le 

5 dispositif de manoeuvre, et qui accumulent l'energie qui est ne- 
cessaire pour le declenchement. Le dispositif de manoeuvre contient 
notamment un arbre de commande pour 1' enclenchement du disjoncteur, 
un organe d« accumulation de l'energie pour faire tourner. cet ar- 
hre de commande, un dispositif d'armement pour charger 1' organe d' 

10 accumulation de l'energie par 1 ' intermediate d'un arbre d'entral- 
nement qui est incorpore audit dispositif d'armement, et enfin un 
organe de blocage pour, limiter la rotation de 1' arbre de commande 
lors de chaque manoeuvre d ' enclenchement . Le travail d« enclenche- 
ment est fourni par l'organe d ' accumulation de l'energie qui est 

15 en general constituS parun certain nombre de ressorts qui sont dis- 
poses en parallele et qui sont bandes a l'avance par le dispositif 
d'armement, soit automatiquement au moyen d'un moteur, soft a la 

main. . 

Des dispositifs de manoeuvre par ressorts du genre indi- 

20 que ici sont en eux-memes connus. lis sont en general utilises pour 
actionner des disjoncteurs a haute tension a faible volume d'huile 
et ils presentent des caract£ristiques tres interessantes a de nom- 
breux points de vue. Les dispositifs de manoeuvre ant^rieurement 
connus contiennent un systeme automatique d'armement pour bander les 

25 ressorts d' entrapment. Ce dispositif d'armement comprend un engre- 
nage a vis sans f in du type non autoblocant, dent la roue dentee est 
reliee par un systeme a manivelle et one tringlerie avec les res- 
sorts de commande de 1' enclenchement, de telle sorte que ladite 
roue dentee et la vis qui l'engrene participent au mouvement d'en- 

30 clenchement. Cela signifie toutefois qu'une masse relativement im- 
portante doit etre mise en jeu au moment de 1 ' enclenchement ce qui 
a des consequences defavorables sur 1' acceleration des contacts et le 
dalai de fermeture de 1« interrupt eur. Un autre ■ inconvenient de ce 
mode anterieur de realisation reside dans le fait qu'un demi-tour 

35 seulement de la roue dentee est disponible pour le mouvement d' en- 
clenchement proprement dit, etant donne que 1' autre moitie du tour 
est necessaire pour bander les ressorts. II en resulte que ce dis- 
positif de manoeuvre devient relativement eneombrant et couteux, no- 



69 33498 ' * 2019610 

tamment quand il s'agit d'un dispositif de manoeuvre pour les disjonc- 
teurs a tres haute tension, etant donne que dans les disjoncteurs de 
ce genre, le travail a fournir pour 1 ' endenchement est relativement 
important . 

5 * l» invention vise a realiser un dispositif de manoeuvre qui 

permet d'bbtenir une acceleration des contacts plus grande que dans 
le cas des systemes anterieurement connus, cela tout en ayant des 
dimensions plus faiblee et tout en etant construit de facon a reduire 
les frais de fabrication. Ce resultat est obtenu avec le dispositif 
10 de manoeuvre selon 1' invention, lequel est caract^rise en ce que 

1'organe accumulateur de l'energie, l'arbre de commande et l'arbre d' 
entrainement du dispositif d'armement sont lies les uns aux autres par 
une chaine sans fin qui engrene des roues dentees a chaine qui sont 
portees par l'arbre d' entrainement et par l'arbre de commande, ledit 
15 arbre de commande etant dispose de telle sorte qu'il ne toume qu'a 
1« occasion d'une decharge de 1'organe d • accumulation de l'energie .Avec 
ce mode particulier de realisation de Invention, le mouvement d'en- 
clenchement de 1 • interrupteur pent utiliser la presque totalite d'un 
tour entier de l'arbre de commande, la force d'enclenchement etant 
20 obtenue, le plus rationnellement , a partie de cet arbre, au moyen d'un 
disque de came qui est solidairejen rotation dudit arbre. Etant donne 
que 1'organe d ' accumulation de l'energie, qui est de preference consta- 
ts par un certain nombre de ressorts de traction est encore relie par 
un organe souple de liaison au dispositif d'armement, il n'est pas 
25 necessaire qu'un element quelconque du dispositif d'armement partici- 
pe au mouvement d'enclenchement. Dans ces conditions il devient possi- 
ble d« augmented 1» acceleration du contact au moment de 1' endenchement 
sans qu'il soit necessaire de renforcer de ce fait le dispositif de 
manoeuvre, le systfeme selon l'invention permet encore de bander les 
50 ressorts d'enclenchement en un instant quelconque, cela de la facon la 
plufi^imple. 

L'invention sera de'crite ci-apres de fa ? on plus detaillee en 
se referant a la figure unique du dessin ci-annexe, fourni a titre 
purement illustratif et non limitatif , qui montre de facon schematique 
35 un exemple de realisation d'un dispositif electrique d'enclenchement 
prevu pour les interrupteurs electriques . 

le dispositif de manoeuvre ici montre est muni d'un arbre 
de commande d'enclenchement 1 qui porte un disque d^came 2 lequel ac- 
tionne, par 1' intermediate d'un levier 3 et d'une tringle de commande 
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4, 1* organe mobile de .contact de l 1 interrupteur . On obtient l'enclen- 
chement de l f interrupteur lorsque l 1 arbre de commande 1 ect entraine 
en rotation dans le sens inverse des aiguilles d ! une montre, ce mou- 
vement etant produit par un certain nombre de ressorts de traction 5* 
Les ressorts de traction 5 sont tendus au moyen du dispositif d'arae- 
ment 6 comprenant un 'moteur 7 qui actionne un arbre d 1 entrainement 9 

5 par 1 1 intermediaire d'un engrenage k vis sans fin 8. 1* arbre d 1 entrai- 
nement 9, qui peut aussi etre actionne a la main au moyen d'une mani- 
velle demontable qui n'est pas autrement precis^e ici, est muni d'un 
organe de blocage 10 qui interdit tout retour en arriere de 1' arbre 
d 1 entrainement. Toutefois si l 1 engrenage k vis sans fin 8 est du type 

10 autoblocant il n'y a pas lieu de disposer un tel organe de verrouilla- 
ge* L 1 accouplement des ressorts 5 du dispositif d'armement 6 et de 
I 1 arbre de commande 1 est assure par one chaine sans fin, les ressorts 
5 £tant suspendus a cette chaine par une roue' 12. En partant de la roue 
.12, la chaine 11 passe sur la roue dentee k chaine 13 qui est soli- 

15 daire de 1' arbre de commande 1, puis sur une roue de renvoi 14 qui est 
•tendue par un ressort faible 15 dont le role est de maintenir la chai- 
ne en permanence sous tension, ^a chaine passe ensuite sur deux roues 
.dentSes a chaine l§fetl7, dont la seconde est flx6e sur 1* arbre d 1 en- 
trainement 9 du dispositif d'armement, pour revenir finalement passer 

20 sur la roue 12. 1* arbre de commande 1 est muni d ! un organe de blocage 
18, de telle sorte que lors de chaque manoeuvre d 1 enclenchement cet 
arbre n'effectue qu'un seul tour; II est encore prevu un organe de 
verrouillage 19 qui coopere avec le levier de manoeuvre 3 et.dont le 
rfile est de maintenir en position enclenchee l 1 organe mobile de con- 

25 tact du disjoncteur apres que ledit disjoncteur a 6te enclenche*. 

le dessin represente le dispositif de manoeuvre dans sa 
position normale de f onctionnement , les ressorts 5 £tant bandes. Ce 
faisant, le disjoncteur est normal ement enclenche, avec le resultat 
que le levier 3 occupe la position 3' 1 qui est montree en pointille. Si 

30 le disjoncteur recoit une impulsion de declenchement, le verrouillage 
19 est libere et le disjoncteur s'ouvre sous 1 ! action des ressorts de 
declenchement qui lui sont incorpores, ce qui a pour effet d ! amener 
le levier 3 at la tige.4 dans la position qui est montree en trait 
plein. Si on le souhaite, le disjoncteur peut §tre alors immediatement 

35 enclanche a nouveau. I 1 organe de verrouillage 18 etant alors libere, 
les ressorts de traction 5 font alors tourner, pair l 1 intermediaire de 
la chaine U, 1? arbre 1 dans le sens inverse des aiguilles d r une mon- 
tre, et la roue 12 est deplacee vers le bas, alors que la roue 14 est 
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deplacee vers le haut, les roues 16 et 17 ne tournant pas. Apres un 
tour complet de l'arbre 1, le verrouillage 18 se bloque a nouveau 
en empSchant toute rotation au-dela. Le disjoncteur se trouve alors 
a nouveau en position enclenchee et il reste dans cette position pour 
autant que 1" impulsion de declenchement ne se prolonge pas. Lorsqu 1 
une manoeuvre d 1 enclenchement s ! est produite, le dispositif d^rme- 
ment 6 est mis en route automatiquement par un interrupteur de fin de 
course, d'oii il en requite que les ressorts 5 sont k nouveau bandes. 
La roue 12 se deplace ce faisant vers le haut, alors que la roue 14 
se deplace vers le bas, la roue dentee a chaine 13 restant maintenant 
immobile. Lorsque les ressorts 5 sont tendus au maximum, le dispositif 
d'armement 6 est automatiquement declenche. Ee dispositif d f entraine- • 
ment est alors pret a realiser une manoeuvre immediate de reenclenche- 
jnent, au cas ou un declenchement viendrait k se produire. 

L' invention n'est pas limitee k l'exemple de realisation qui 
a 4te montre ici, mais elle peut-Stre mise en pratique de diverses 
f aeons dans le cadre de*fini par les* revendications qui suivent. En 

• lieu et place du dfeque de came 2, on pourrait utiliser par exemple 
une manivelle pour transmettre la force de manoeuvre au disjoncteur. 

.D* autre part 1'organe de verrouillage 18 pourrait etre concu de telle 
sorte qu f a chaque manoeuvre d ! enclenchement, l^rbre de co mman de 1 

n' effectue par exemple qu' un deiai-tour. Etant donne que le mecanisme 
de declenchement du disjoncteur n'a pas d 1 incidence particuliere sur la 
comprehension de 1' invention, ce mecanisme n'a 6t6 represents sur le 
dessin que de facon purement symbolique. En general le mecanisme de 

• de*clenclenchement comprend un dispositif de declenchement qui empeche 
par exemple le reenclenchement du disjoncteur si une impulsion de de- 
clenchement parvient pendant une manoeuvre d 1 enclenchement ♦ 
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- REVENDICATIONS - 



1.- Dispositif de manoeuvre pour les disjoncteurs elee- 

• triqaes, comprenant un arbre de commande pour l'enclenchement du dis- 
joncteur, un organe' aecumulateur d'energie pour faire tourner cet ar- 
bre de commande, un dispositif d^armement pour charger ledit organe 

5 aecumulateur d'energie par 1 - intermediate d'un arbre d' entrainement 
qui est incorpore audit dispositif d'armement, et enfin un organe de 
blocage pour limiter la rotationue 1' arbre de commande lors de chaque 
manoeuvre d'enclenchement, caraoterise en ce que 1' organe aecumulateur 
d'energie, I'arbre de commande et I'arbre d ' entrainement du dispositif 

10 d'armement sent lies les uns aux autres par une chaine sans fin qui enp 
grene des roues dentees a cnaine qui sont portees par I'arbre d'entrat- 
nement et par I'arbre de commande, ledit. arbre de commande etant dis- 
pose de telle sorte qu'il ne tourne ou'a 1' occasion d'une decharge 
de 1' organe aecumulateur d'energie. 

15 2 .- Dispositif de manoeuvre selon la revendication 1, ca- 

raoterise en ce que 1' organe aecumulateur d'energie est constitue par 
un ou plusieurs ressorts de traction. 

3. - Dispositif de manoeuvre selon l'une quelconque des 
revendications 1 et 2, caraoterise en ce que I'arbre de commande 

20 porte un plateau de came qui agit sur 1' organe mobile de contact du 
disjoncteur. 

4. ^ Dispositif de manoeuvre selon l'une quelconque des 

• revendications 1,2 et 3, caracterise en ce que I'arbre d' entrainement 
du dispositif d'armement ne peut tourner que dans un seul sens. 
25 5 ._ Dispositif de manoeuvre selon la revendication 4, ca- 

racterise en oe que le dispositif d'armement comprend un engrenage a 
vis sans fin autoblocant pour actionner I'arbre d' entrainement. 

6.- Dispositif de manoeuvre selon l'une quelconque de 
toutes les revendications precedentes, caracterise en ce que la cnaine 
30 est mise sous tension par une roue de renvoi, qui est elle-meae rappe- 
lee par le ressort. 



